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[introducdo]

principios bdsicos da Teoria da Sintaxe Espacial [karimi, 201 2]

pessodas...

__se movem em linhas retas
) €SP agos convexos

. _percebem o ambiente construido
através de campos visuais




[introducdo]

representacdo linear: uma dimensdo [comprimento]




[introducdo]

espaco urbano em planta: duas dimensoes
[comprimento e largura]

como representar o espago urbano?



[vga: breve revisdo]

vga: visibility graph analysis

(andlise de grafos de visibilidade)

_turner et al [2001]: o vga investiga as
propriedades de um grafo de visibilidade
derivado de um ambiente espacial.




[vga: breve revisdo]

representagdo axial: uma dimensdo representacdo vga: duas dimensoes
[comprimento] [comprimento e largural]




[vga: breve revisdo]

tipos de campos visuais [turner, 2004]:

~na altura dos olhos: leva em consideragdo barreiras visuais [despreza
caminhos, cercas, etc.]

_na altura dos joelhos: leva em consideragcdo barreiras fisicas [mesas, cercas
etc.]



[vga: métricas]

_conectividade: quantidade de espacos diretamente visiveis a partir de um ponto
[turner, 2004];

_integracdo: mede a distancia visual de um espago para todos os demais, mesmo
aqueles ndo diretamente visiveis [hillier, 2007];

_inteligibilidade: mede o grau que o sistema urbano pode ser compreendido
pelas suas partes [hillier et al, 1987];

_contagem de portais: contfagem do fluxo de pessoas que circulam por um
determinado local [vaughan, 2001].



[vga: métricas]

__conectividade

Legenda

Conectividade
* Menos Conectado

* Mais Conectado




[vga: métricas]

_integragdo visual

Legenda

Integragdo Visual
* Menos Integado

* Mais Integrado




[vga: métricas]

_integragdo angular

Legenda

Integrag¢do Angular
* Menos Integado

* Mais Integrado




[vga: métricas]

_contagem de portais

Legenda

Contagem de Portais
* Menor Fluxo

* Maior Fluxo




[vga: métricas]
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[vga: métricas]
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[depthmapx]
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[modelando]

_o dethpmapx importa arquivos .dxf;
_isolar o recorte de estudo;

_definir barreiras e permeabilidades;
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[modelando]

[1] _ao abrir o depthmapx,
cligue em new [1];

_ a0 criar um novo projeto,

cligue em import [2];




[modelando]

_clique em set grid [3];

_ovalor do grid depende do
detalhamento a ser dado;
na duvida, utilize o valor
padrao mostrado [4];




[modelando]

Index

_cligue no balde de tinta [5]
e clique em algum ponto do

: mapa que seja um espaco
M livre [6];



[modelando]

P _crie um grafo de
: visibilidade, clicando em
tools/  visibility/  make
visibility analysis [7];

: = _os valores exibidos na tela
e, | R - seguinte sao o0s padroes,
i i bastando clicar em “ok” [8];



[modelando]

,-, depthmapX

File Edit Tools View Window Help

Visibility

Agent Tools )
Import VGA links from file...
Segment Make Isovist Path...

Axial / Convex / Pesh

) Options. Run Visibility Graph Analysis...
Step Depth

_para calcular as medidas
de visibilidade, cligue em
tools/ visibility/ run visibility

alculate isovist propert
.
Calculat ility relati gra ph anaIySIS [9] .
Include global m r r n ’
D Include local measure:

alculate metric relat

_os valores a serem

alculate through vision

= P;;m _- cond Moment .F‘““"d gate counts in data map CO nfi g u ra d OS Sé O OS
mostrados [10];



modelando]

depthma

File Edit ribute Window Help

Import VG,
Mal

_para calcular as medidas
de visibilidade angular,
clique em tools/ visibility/
run visibility graph analysis

[11];
Pr_wint Fi El;m;r;::lm = :.. -- oun e ap > —na te I a d e Co nfigu ragéol
| Integration [HH] SeIeCione as Opgées

exibidas [12];



[modelando]

e _agora deve-se montar a
_' | medida de integracao.
P clique em add column [13]
: : £ e nomeie a medida angular
integration [14];



[modelando]

_apos criar a medida, clique
em update column [15];

_na tela de «calculo da
medida [16], digite a
formula:

Cancel

Second Moment

value("Angular Node Count")/
value("Angular Mean Depth")



[modelando]

T depthmapX 0.6.0 - [Untitle ap Vi )|

File Edit Map Tools View Window Help

bility
Agent Too

_para calcular a simulacao
de fluxo, clicar em tools/
agent tools/ run agent
analysis [17];

| _é possivel utilizar a
n;;u\ V Jode Count CO nfigu ra gao pad réo
ngular Total Depth indicada [18];

Cancel



[modelando]

7-7 depthmapX Untitle ap Viev

File Edit Map i Tools | View Window Help

| % Recentre View
" Show Grid
Attribute Summar

_para desabilitar a
visualizacao do grid, clicar
em view/show grid [19];

Gate Coun

Paint First Moment

Po nd Moment
Visual Inte ion [HH]

Display grid



[modelando]

-’ depthmapX 0.6.0 - [Untitle ap Vi

File | Edit Map Attributes Tools View Window

{ crsz |+

Copy D
Copy S n
Export Screen...

depthma

lect by Query Ctrl+Q

| _para exportar a imagem do

‘ mapa, selecione a medida

| que quer exibir [20], e

depois ir em edit/explort
screen [21];

Attribute

Number

ngular Node Count _SEIeCione O formato de
iy saida; sugere-se o formato

[20] — .svg [22]

oment

tion [HH]

>

Scalable Vector Graphics (*.svg)
All fi )

Remove

Export the screen as an Encapsulated Postscript file Export Screen
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